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Monitoraggio
ambienti acquatici

Tecniche ::> Tecniche
tradizionali innovative



Kit modulare e personalizzabile
Alcune caratteristiche
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LLDPE — asimmetria — tanto spazio - semplicita
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120 x 120 cm LLDPE electric catamaran COMPONENTS > 2 antennas, 1 Joypad, 2 x 20Ah LiPO battery

Peso del veicolo equipaggiato di 20kg, con eventuale Payload aggiuntivo di 40 kg

Dimensions: Navigation Capability:
Catamaran Length x Width------HU" 120x30 cm)  Typical Survey Speed................., pats (3.5 knots max)

Hull & Central Case Material........ Battery Endurance Typical Survey Speed)
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SOFTWARE DI GESTIONE
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SOFTWARE DI GESTIONE
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OpenSWAP — navigazione autonoma pianificata

Om 10m 20m 30m 40m S0m 60 m

LINEE BIANCHE: rotte pianificate
LINEE BLU TRATTEGGIATE: linee eseguite in automatico




Ecoscandaglio batimetrico
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High frequency profiles information is
» High precision depth (bathymetric maps)
200 kHz -+ Water column information
* Bottom information (reflectivity >> grain size)
e Fine sediment depocenters
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SWAP

Mappe degli spessori accumulati nel fempo

Dicembre 2017>> Marzo 2018 (3 mesi) Dicembre 2017 >> Dicembre 2018 (12 mesi)
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...strumenti di ausilio per la programmazione degli interventi di manutenzione



AVAILABLE INTEGRATION:

- EXTERNAL GPS (eg. Trimble);

- ADCP ACOUSTIC CURRENT DOPPLER
PROFILER (eg. RDI RiverPro);

- SIDE-SCAN SONAR (eg. Starfish);

- MULTIBEAM ECHOSOUNDERS
w/ CUSTOM MRU (Octans emulation);

- MULTIPARAMETRIC SENSOR (CTD);

- WATER SAMPLING;




FILOSOFIA DEL PROGETTO

Piattaforma autonoma acquatica — versatilita — tanto
spazio disponibile — facilita di utilizzo — made in Italy
Personalizzazione - Costi contenuti



OPENSwap - Hydro OPENSwap - Kit

Configurazioni variabili
Sistema completo -ready to use- ed auto assemblabili

per rilievi batimetrici single-beam

OPENSwap - Custom

Sistema personalizzato in base alle
Richieste del cliente

PROMIEITNIT
innovatian & environment
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